Labex SEAM

Modélisation du comportement viscoélastique linéaire et non linéaire des composites a base
polymeres issus du recyclage du plastigue des cables électriques et téelecoms
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La filiere du recyclage des cables électriques et télécom doit relever un défi technologique important pour transformer en matieres premieres ses rebus de broyage. La société innovante RECYPE propose un procede de valorisation de ces déchets de cable représentant
‘environ 60 Mtonnes/an en France. Les objectifs de ce présent projet sont du point de vue scientifique (i) de perfectionner les approches d’homogénéisation a champs moyens pour prévoir le comportement élastique et viscoélastique linéaire et non linéaire et (ii) de
contribuer a 'optimisation du procédé de fabrication industriels en rajoutant a I'outil de modélisation des fonctions colits permettant des choix optimaux des constituants des composites polymeres issus du reclyclage ( PVC, PE linéaire, PE réticulé,PP....).
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Valorisation des déchets plastiques issus des cables électriques et télécoms

Le probleme d’homogénéisation en €lasticite lin€aire est défini comme suit:
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